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Zemedelstvi se celosvetove potyka s radou zavaznych
environmentalnich problému.

 degradace pud

* pokles rozmanitosti zemédeélskych
ekosystému

e kvalita potravin

e zhorsovani kvality vodnich zdroju

 ekonomika zemedéelské produkce




Vykonna vypocetni technika

GIS
Mechatronika



Vysledky zpracované na zakladé dotazovani zemédélcl provedené na vystavach
Agritechnica (2001, 2003, 2005, 2007) a polnim dnu DLG2006 (Reichardt a kol. 2009).
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Dostupné pudni mapy, které na jednu stranu poskytuji uzitecné
informace, nemohou prinést informace pro precizni zemédélstvi

v potrebném méritku
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S pozadavky na zavadéni modernich technologii
hraje satelitni navigace klicovou roli.
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Pracovni zabér/

Varianta Pracovni operace nastaveni Typ navigace Uroven signalu
1 Tralftor ‘].D 720 8m/8m Automatickeé rizeni RTK
seci stroj Horsch
2 Traktor Fendt 924 6m/5.95m Automatické fizeni Omnistar XP
talirovy podmita¢ Lemken
3 Tralftor ‘].D R 8m/7.95m Automatické rizeni Omnistar HP
seci stroj Horsch
4 Trak’E(_)r CA:SE CVX 1190 24 m /2375 m Asistované fizeni Omnistar HP
postiikova¢ Mamut EZ-Steer
0 5 Traktor Steyer 9230 8m/7.75m Asistované fizeni Egnos
3 smyk EZ-Steer
<.
= . f e
] 6 Traktor Steyer 9230 8m/7.80m Asistované fizeni Omnistar XP
@, smyk EZ-Steer
Samojizdny postrikovaé Svételna listaTrimble AgGPS .
! Tecnoma Laser 400 S0 250 PSO 21 SIIEEIERS
Traktor JD 6820 Svételna listaTrimble
e postiikova¢ Vicon RotaFlow I 283 EZ-Guide Plus Egnos
Traktor JD Automatickeé rizeni
E postiikovac S 2L JD AutoTrac P2
Traktor JD Automatickeé rizeni
2 postiikovac S 2L JD AutoTrac P2
Traktor Fendt 924 S . . navazovani jizd
i talifovy podmitaé Lemken il S = A TR odhadem fidiée
12 Traktor JD 8320 6m/- Ridic - zkuSenosti X let navazovani jizd
@ talirovy podmitaé Strom odhadem fidice
N
= Traktor Zetor 9540 P “ . navazovani jizd
£y - -
s 13 Postfikovaé HARDI Twin Air 18m/ Ridic - zkuSenosti 6 let odhadem fidice
Q
(]
® Traktor Zetor 10540 R - . . G - .
14 postfikova& HARDI Twin Air 18 m /- Ridi¢ - zkuSenosti 13 let pénovy znackovaé
15 Wb e [ el 0= s Geel S5 6m/- Ridié - zkuSenosti 5 let znamenak

Accord MT 6




Chyba v navigaci (m)
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CAT MT765B

83 m Pfedsetova pfiprava RTK, autopilot
Horsch Phantom FG8 2ol p

CASE STX 450
Swifter Combi 15000

JD 8220
Predsetova pfiprava RTK, EZ Steer
Farmet Kompaktomat 8

15m Kypreni RTK, autopilot

CASE 1170
RTK, EZ Steer
Amazone EDX 6000-TC

Prehled hodnocenych variant pfri hodnoceni presnosti navazovani pracovnich
zabéru
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Ovladani aplikacni techniky
a secich stroju

Vyméra 22,2 ha

Automatické vypinani sekci
osetrena plocha 22,5 ha.

Manualni ovladani vypinani
sekci
osetrena plocha 23,6 ha.

I:' pozemek 22 2 ha

manualni ovladani

[: pozemek 22,2 ha

EZ-Boom 2010



Optimalizace jizd podle tvaru pozemku
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Tvar pozemku, velikost, terén, prekazky, a zabér naradi ma vyznamny
vliv na vyuziti techniky a délku jizd.



Ridi¢ soupravy musi mnohdy vyvinout zvy$ené Usili k odetfeni nebo
zpracovani okrajovych ploch a roht pozemku.

Zejména souvraté jsou vystaveny zvysené intenzité prejezdu.

Stejna, ne-li vyssi intenzita obhospodarovani.
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skuteéné jizdy postiikovace

0 250 500 - transport
]

Podimi JTSK ( 70374620, 1078967 30)

Jizda na zakladé odhadu
nebo zkusenosti obsluhy .

Priblizne 90°

Optimalni smér jizdy

100°
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Opatreni proti
pudy

1930 1940 1980 2006 2006

Prumerna hmotnost vykon zemédélskych strojui a maximalni
zatizeni pneumatikami narostlo nékolikanasobné
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.

V soucasném hospodareni Pprejezdy jsou nevyhnutelné

Nahodné organizovani jizd




Obraz soucasného stavu organizace prejezdl po pozemcich.

Konvencni zpracovani pudy s orbou

Mlnlmallzacm technologle
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Konvenéni Sitka Pfejezdy | Minimalizaéni Sirka Prejezdy
technologie s orbu zabéru (m) (%) technologie zabéru (m) (%)
Podmitka 6 18.9 | Podmitka 8 23.0
Orba 3.5 44.6 | Desikace 36 2.67
Predset'ova priprava 10 32.0 | Mélké kypreni 8 21.4
Seti 6 19.2 | Seti 8 20.2

Ochrana, hnojeni Ochrana, hnojeni

(kolejové radky) 24 2.5 | (kolejové rFadky) 36 2.81
Sklizen 7.5 21.7 | Sklizen 9 25.2
Odvoz zrna 3.9 | Odvoz zrna 0.9
Lisovani slamy 13.5

Odvoz baliku 3.9

Opakované prejezdy

(%)

1x 33.26 39.26
2X 31.06 19.56
3x 15.60 4.41
4x 5.03 0.51
5x 1.04 0.01
6X 0.14

7X 0.01

Prejezdy celkem (%) 86.14 63.75
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Konvenc_nl Prejezdy | Minimaliza¢ni | Prejezdy
iREneRgEe (%) technologie (%)
orbou

Opakované Opakované

prejezdy (%) prejezdy (%)
1x 17.09 1x 30.23
2X 25.70 2X 31.16
3x 23.99 3X 15.86
4x 15.08 4x 4.05
5x 8.50 5x 0.46
6X 2.87 6X 0.01
X 0.75 X
8x 0.18 8x
9x 0.02 Ox
10x 0.01 10x

Prejezdy 86.14 81.76

celkem (%)




Intenzita prejezdu strojnich souprav pfi sklizni picnin

Prejeta plocha Prejeta plocha
sklizen rezackou sklizen lisem

0 5 100 - 100
am b )




zEss=ss s plocha 1 ha
hluboké kypfreni
orba
: e formovani fadku
] odkamenriovani,
‘ul SRR T sazeni
:
e plocha 1 ha
25 I ciejeta plocha
0 50 100
Grafické vyjadreni prejezdu
mechanizace pri zakladani
porostu brambor.
0 50 1(])om b




Zakladani porostu brambor predstavuje velmi intenzivni
technologii. Plocha prejeta pneumatikami predstavovala
84.4 %. Sklizen nebyla zahrnuta.
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Minimaliza¢ni technologie - 8 m modul
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Cetnost prejezdll po pozemku pfi vyuZiti jednotnych jizdnich stop.

Minimaliza€ni technologie

Prejeta plocha

Minimaliza€ni technologie

Prejeta plocha

4 m pracovni zabér (%) 8 M pracovni zabér (%)
Opakované prejezdy Opakované prejezdy
1x 4.58 1x 10.38
2X 3.24 2X 0.00
3X 5.18 3X 8.46
4X 16.51 4X 7.65
5x 0.16 5x 1.36
6X 7.71 6x and more 3.03
Celkova prejeta plocha 37.38 Celkova prejeta plocha 30.88

(%0)

(%0)




Zhutnéni pludy je spojovano s intenzitou prejezdu, ale také s dobou, po kterou je
puda vystavena zatizeni pneumatikami.

Plochy s rozdilnou intenzitou prejezdli a rozdilnymi ¢asovymi expozicemi pudy
tlakem stroje.
Pocet zaznamu na ploSe 6 x 6 m N
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. 7-8
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12 - 26

B 26 - 38

I 38 - 67

B 67 - 125

B 125 - 207




Logistické reseni odvozu odvozovymi prostredky

Rada polnich praci je zavisla na podpofe odvozovymi prostfedky a vyzaduje
kooperaci stroju.

- odvozovy

prostredek 1

- odvozovy
prostredek 2

- odvozovy
prostredek 3

Prazdny vUz sleduje soupravu po celou dobu
plnéni odvozového prostredku




e poloha baliku
trajektorie jizdy lisu

50 100
— 1 m




Protierozni opatreni

Model trajektorii nerespektuje sklon pozemk

Navrzena trajektorie muze byt snadno prenesena
do navigace.

Trajektorie muze byt dostupnd z internetového
portalu.

Vrstevnicove obhospodarovani
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Potfeba eliminace rizik ohrozeni pudy je legislativné zakotvena v dokumentech Evropského
spolecenstvi (NARIZEN{ RADY (ES) &. 73/20009).

Tyto celospoleCenské poZzadavky na funkci zemédélstvi se v rdmci zemédélské politiky
jednotlivych ¢lenskych statl implementuji v podobé standard( Dobrého zemédélského a
environmentélniho stavu (GAEC), z hlediska ochrany pldy se v Ceské republice predevsim

jednd o GAEC 1 a GAEC 2.

DuleZzitou zménou je rozsifreni podminek
standardu GAEC 2, ktery je s ucinnosti od
1. Cervence 2011 i na tzv. mirné erozné
ohrozené pudy, na nichz bude moziné
zakladat porosty Sirokoradkovych plodin
pouze s vyuzitim pudoochrannych
technologii.
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V soucdsti téchto opatreni jsou ndvrhy optimalnich tvar( a velikosti pozemkU a urceni ploch
dle ohrozenosti erozi. Kazdy farmar v Ceské republice ma o svych pozemcich prehled na

internetovém portdlu Lpis Ministerstva zemédélstvi CR.

Na tomto portdlu Lpis jsou nahrany
pozemky a ohrozené plochy s moznosti
jejich stazeni ve formatu shapefile,
ktery je nutny pro zobrazovani
v navigacnich pfistrojich.




[ heanice pozemku
0.5 m vrstevnce

Odnost zeminy
(kg m2]
M +1000

B 1000

2 60 160
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Bilance ztraty pldy a depozice




Soubor  Zobrazt  Zdroje HidZenl  Méstroje Setup Account  Mapovéda 19, prosince 2012
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Identifikace ploch, které jsou ohrozeny eroznimi jevy.
Soubor ve formatu GIS aplikaci shapefile.

Na zakladé prenesenych informaci bude navigacni systém ridit pfrislusSné udkony
v souvislosti s pozadovanymi protieroznimi a plidoochrannymi zasahy.






- soil surface
- plant cover
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Provozni parametry viros (tha)
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